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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Teoria maszyn i mechanizméw 1010224471010645007
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia niestacjonarne | stopnia (brak) 4/7

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Konstrukcje mechatroniczne polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 10  Cwiczenia: 6 Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wykltadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

Prof. dr hab. inz. Janusz Mielniczuk mgr inz. Maciej Berdychowski

email: janusz.mielniczuk@put.poznan.pl email: maciej.berdychowski@put.poznan.pl

tel. 61 665 2335 tel. 61665 2445

Wydziat maszyn Roboczych i Transportu Wydziat maszyn Roboczych i Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan tel.: 061 665 23 55 ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan tel.: 061 665 23 55

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Wiadomosci z wykladéw z matematyki, maszynoznawstwa, mechaniki, podstaw konstrukcji
1 Wiedza: maszyn

L . . | Stosowanie podstawowych praw i zasad mechaniki w rozwigzywaniu probleméw kinematyki i
2 Umiejetnosci: | gynamiki

3 Kompetencje | Kreatywny i konsekwentny w realizacji zadan
spoteczne

Cel przedmiotu:

Zapoznanie studentéw z zagadnieniami geometrii, ruchu i dynamiki maszyn i mechanizmoéw z uwzglednieniem potrzeb
projektowania, technologii, zagadnien energetycznych, sterowania

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Wiasciwosci par kinematycznych, ogniw i mechanizméw, podziat mechanizméw - [K_WO08]
2. Analiza kinematyczna mechanizméw - [K_WO08]
3. Podstawy dynamiki mechanizméw ? sity napedowe, sity oporu, drgania i wywazanie - [K_W02]

Umiejetnosci:

1. Analiza i synteza mechanizmow dzwigniowych i krzywkowych - [K_U30]
2. Wyznaczanie drogi, predkosci i przyspieszen ogniw mechanizmu - [K_U07]
3. Wyznaczanie sit napedowych ogniwa napedowego - [K_U16]

Kompetencje spoteczne:

1. Potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania - [K_KO04]

2. Ma $wiadomos$¢ waznosci i rozumienia pozatechnicznych aspektow i skutkéw dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu
na srodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje. K K02 - [K_K02]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Sprawdziany pisemne na ¢wiczeniach
-Kolokwium zaliczeniowe
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Tresci programowe

-Podstawowe zatozenia i okreslenia. Struktura mechanizmu, maszyna, podziat. Jednobieznos¢ mechanizmu. Podziat
funkcjonalny mechanizméw. Analiza kinematyczna. Zarys syntezy mechanizmoéw. Kinetostatyka mechanizméw ptaskich ?
wyznaczanie sit masowych i oporu tarcia. Redukcja mas i sit, sita rownowazna w cztonie napgdowym. Ruch maszyny,
sprawnos¢. Drgania maszyn i mechanizmoéw, wywazanie.

Literatura podstawowa:

1. Z. Parszewski; Teoria maszyn i mechanizmoéw, WNT, Warszawa 1968

2. S. Wisniewski; Dynamika maszyn, Wydawnictwo PP, Poznan 1974

3. A. Morecki, J. Oderfeld; Teoria maszyn i mechanizméw, PWN, Warszawa 1987

Literatura uzupetniajaca:

1.1. Miynarski T., Listwan A., Pazderski E., Teoria maszyn i mechanizmoéw, Cz. I, Il, Ill, Wyd. Politechniki Krakowskiej,
Krakow 1997

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadzie 15
2. Konsultacje 6
3. Przygotowanie do egzaminu/ zaliczenia 10
4. Udziat w egzaminie/ zaliczeniu 4
5. Udziat w éwiczeniach 15

Obciazenie pracg studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 58
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 40
Zajecia o charakterze praktycznym 0 0
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